Kurzanleitung Kreisel GY48V

Der Kreisel GY48YV ist ein besonders kleiner und leichter Hochleistungskreisel fiir Hubschraubermodelle aller
Klassen. Wahlweise kann dieser Kreisel im Normal-Modus oder im AVOS-Modus arbeiten (Active Angular
Velocity Control System), was man in “Aktive Winkelgeschwindigkeitskontrolle™ dibersetzen kann. dhnlich dem
Heading-Hold (Lock )-System, jedoch ohne Temperaturdrifl, Wihrend des Fluges bedarl es keiner Trimmkorrekur

der Heckrotorfunktion,

GY48V Spezifikationen:

hasntrallesystem: Digitale P3Proportonel Integration
kantrolle

Kreselsensir: Pleeo Seasor

Betrichsspannung. 4 - 6 Volt am Empflingemusgag
lemperaturbereich: <10 °C bis +43 “C

Abmessunigen: 28 x 28 x 18 mm

Funktwnen

» Wahlschalter Analog -oder Digitalservod D5-Mode )
¥ Verztgerunpseinsicllung fir Heckservo (DELAY )
> Wepemstellung Heckservo [ LIMI

» AVCSnormal Modus-Switch
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Statusanzeige durch LED:
Cher die LED {m GY48V werdun dem Anwemidor wichiige Inforsationen Ubvr dun fSustml

s Keplsels mi lgotelli

Schnelles smlaierndes. Blinhes aigl an. dass sich der Kreisel nach dem Einsclobien in der
Intitsafisicrungsphasc befimict. Bitte bowegon Sic dios Mool i dicsor Phase aschi?

Stimdpes Leuchien zeigtan, dass der GY48Vim AVES-Muodus betriehen ward

Eine abgeschaltete LED zengt an, dass der Kreisel im Normalmodus betnieben ward.

Langsames andauerndes Blinken zeigt an, dass kein Heckrotorsignal ansteht, Uberpriifen Sie
bitte, ob der Sender cingeschaltet ist und die Verbindungen zum Empfinger in Ordnung sind.
Bei dieser Anzeige kann das Heckrotor-Servo nicht funktionieren,

Ein Blinksignal mit Unterbrechung zeigt an dass der Kreisel im Normal-Modus eingeschaltet
wurde. Um die richtige Neutralposition fiir das Heckrotorservo einzuspeichern. schalten Sie
am Sender auf den AVUS-Modus um und den Kreisel erncut gin,

Zweimaliges rhythmisches Blinken zeigt an, dass sich im AVCS-Modus das
Eingangssignal vom Empfinger von der abgespeicherten Neutralposition unterscheidet

(z.B. Heckrotortrimmung verstellt), Dicses Signal erscheint auch, wenn der
Steucrkniippel bewegt wird,

Einbau des Kreiselsystems:

Der Kreisel ist so einzubauen, dass die Hauptrotorwelle genau rechtwinklig zum Boden des Kreiselgehduses
verldufl. Anders formuliert, eine gedachte senkrechte Achse durch den Gyro muss parallel zur Hauptrotorwelle
stehen.

Die an der Oberseite des Kreisels befindlichen Schalter und Einsteller sollten frei zugénglich sein um auch nach der
Montage bedient werden konnen. Achten Sie darauf, dass das Kreiselgehduse nach dem Festkleben an keiner Stelle
direkten Kontakt zum Hubschrauberchassis bekommt. Vibrationen wiirden sich auf das Sensorelement {ibertragen
und die maximale Empfindlichkeit reduzieren. Halten Sie einen Abstand von umlaufend ca. Smm ein.

Beim Einsatz in einem Hubschraubermodell mit Verbrennungsmotor sollte der GY48Vnach Moglichkeit
mindestens 10 em vom Motor entfernt eingebaut werden.

Anschluss des Kreisels: '

Verbinden Sie den Kreisel mit dem Empfinger und Heckservo geméif GY48V [
nachstehender Zeichnung. Achten Sie darauf, die abgehenden Kabel
nicht unter Zug zu verlegen oder ungeschiitzt iiber scharfkantige
Chassisteile zu filhren (Scheuergefahr).




GYRO CONNECTION: GY48V

Anschiul Zusaizkanal

zum Empfangerausgang Hedkator

Anschlull Heckservo

Servoauswahl:

LUm den Kreisel auch mit herkdmmlichen Servos betreiben zu kénnen, ist er mit
einem “Servo-Modus™-Schalier (D5-Mode) ausgeriisien

Achtung: Steht der Schalter in der *ON'-Position, diirfen nur digitale Servos
angeschlossen werden. £.B. Futaba 925392549257, Dieser Lustand ist in
nebenstehendem Bild dargestellt. Beim Einsatz eines herkiimmlichen { Analog-)
Servos muss der Schalter unbedingt auf *OFF° gestellt werden, da sonst das
angeschlossene Servo beschidigt werden kiinnte!

ljh-erprlifnng der Kreiselwirkrichtung;

Fiir die Uberpriifung der Kreiselwirkrichtung, muss der GY48V wie ein
Werden. repen Nie den HUDSCRraaper an una aréenen sie 1NN TUCKAange um ae ™ -
Hochachse nach links, dabei muss der Kreisel die Heckrotorbliitter gemih Skizze
anstevern. Wirkl der Kreisel in die falsche Richtung, so muss dieser am
Wirkrichtungsumschalter (DIR) umgepolt werden. Uberpriifung Sie die
Wirkrichtung vor jedem Start,

Maximalausschlag des Heckrotor-Servos einstellen:
Beachten Sie, dass dies erst nach der korrekten Grundeinstellung des Heckgestinges
erfolgen kann. Bewegen Sie den Heckrotor-Steuerkniippel nach links und rechts und
Justicren Sie den Trimmer [Tir den Maximalausschlag (LIMIT) so, dass Servo und
Heckrotorgestinge mechanisch nicht in der Bewegung behindert werden, Wihrend
des Fluges wird dadurch das Servo nicht tiberlasiet und vor Beschiidigungen geschilizi.
Das Bild zeigt den Finsteller,

Delay-Einstellung:

Grundsiitzlich sollte das Heck zunfichst mechanisch korrekt eingestellt und getrimmt
werden. Achten Sie dabei auf cine korrkete Mittensiellung des Heckservos und auf einen
Winkel des Servohorns sum Heckgestinge und zum Servo ven exakt 907, Der Heckrotor
sollte in dieser mechanischen Trlmlnung mit etwas Pitch (ca. 3°-5") gegen die Eigendreh-
richtung des Helicoprers (entgegengeserzt wur Rotordrehrichrung) eingestellt sein.

Schalten Sie den GY48YV iiber lhren Sender dann in den Normal-Modus, NICHT in den
AVCS-Modus und idberprifen Sie den Servoweg des Heckservos. Der Servo sollte keines-
falls an einer seiner beiden Vollausschlige mechanisch in Anschlag laufen. Versuchen Sie,
den maximalen Servoausschlag Giber den Trimmer LIMIT am GY48V korrekt einzustellen.
Dies ist erreicht, wenn der Servo in beiden Richtungen bis kurz vor die mechanische
Anschlagsprenze iuft, diese aber nicht berihre.

Falls Sie dies mit Hilfe des Trimmers LIMIT am GY48V nicht einstellen konnen, miissen
Sie den Stellweg des Servos durch Umserzen des Kugelkopfes auf dem Servohorn vergrofern
oder verkleinern.

Trimmen Sie dann im Flug — der GY48V befindet sich weiterhin im Normal-Modus — das
Heck stabil auf Neutralstellung aus. Setzen Sie die erflogene Trimmung durch mechanische
Korrektur so um, dass Sie wieder die mechanisch korrekte Nullstellung des Heckkanals
haben.

Das Heck ist nun korrekt eingestellt und Sie kénnen den GY48V iiber Thren Sender in den
AVCS-Modus schalten und betreiben.



