Falsche Verwendung und Betrieb kénnen Verletzungen und Schadenverursachen. Sie sollten die Anleitung

Bitte beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise bei der Verwendung. T
sorgfaltig lesen, bevor Sie den Regler in Betrieb nehmen.

- Nehmen Sie niemals selbst Reparaturen am Regler vor
- Uberpriifen Sie die Anschliisse am Empfanger. Montieren Sie keine Propeller oder Antriebsrader am Motor, wenn

Sie Einstellungen vornehmen oder Testen l.Haupteigenschaften des elektrischen Reglers fiir Brushlessmotoren

- Verwenden Sie niemals beschadigte Akkus.

- Verwenden Sie keine Akkus, die leicht Uiberhitzen

- Verwenden Sie keine Akkus, die zuvor einmal kurzgeschlossen wurden
- Verwenden Sie nur Standard-Steckverbindungen am besten Mit Gold kontakt, NIEMALS LUSTERKLEMMEN
- Die Anzahl der angeschlossenen Akkus oder Servos darf nicht iber den Vorgaben des Reglers liegen

- Die Spannung der Batterie darf die Betriebsspannung des Reglers nicht Ubersteigen

- Achten Sie auf die Polaritat der Batterie. Falsche Polaritat fiihrt zur Beschadigung des Reglers

- Regler nicht in Feuchtigkeit oder starker Sonnenbestrahlung aussetzen
-Trennen Sie niemals den Akku vom Regler, wenn der Motor noch lauft um Schaden durch Spitzenspannung zu

vermeiden

- Installieren Sie den Regler im Modell so, dass ausreichend Luftzufuhr fiir die Kiihlung vorhanden ist

VIIl.Problembehandlung
Probleme

Nach dem Einschalten
funktioniert der Motor
nicht, es gibt keine Musik
und die Servos reagieren
ebenfalls nicht

Mogliche Ursachen

Schlechter Kontakt zwischen
Akku und Regler.

Die Polaritaten der
Verbindung zwischen
Empfanger und Regler sind
falsch

Die Polaritat ist falsch

Die Lotstellen sind locker
oder haben schlechten
Kontakt

Losungen

Das Gerat ist ausgeschaltet.
Reinigen oder &ndern Sie die
Steckverbindung. Uberprifen

Sie die Polaritaten der Verkabelung.

Uberpriifen Sie das
Signalkabel zum Empfanger,
um sicherzustellen, dass die
Polaritat richtig ist

Uberpriifen Sie den Akku und
tauschen Sie eventuell den

Akku aus

Verloten Sie die Steckkontakte neu
oder verwenden Sie neue Stecker

Nach dem Einschalten wird zwar die
Zellanzahl durch Signaltdne angezeigt,
aber der Motor funktioniert nicht.

Routine fiir erste
Verwendung wurde nicht
durchgefihrt

Flhren Sie die Routine fiir die
erste Verwendung durch

Der Regler wurde
initialisiert aber der
Motor funktioniert nicht

Schlechter Kontakt oder
mangelhafte Létverbindung
an der Steckverbindung
zwischen Regler und Motor

Motor defekt

Uberpriifen Sie das Ende der
Stecker oder andern Sie die
Anschlisse bzw. Verléten Sie
die Steckverbindungen neu

Motor tauschen

Nach dem Einschalten
des Reglers werden
Warntone (2 Signaltone
mit kurzer Pause)
ausgegeben

Die Spannung des Akkus ist
auBerhalb des zulassigen
Grenzwertes. Uberpriifen Sie
die Spannung des Akkus und
tauschen Sie gegebenenfalls
den Akku aus.

Niederspannungs-Schutz
durch Regler — die Spannung
des Akkus ist ausserhalb des
eingestellten Bereichs

Nach dem Einschalten
funktioniert der Motor
nicht sondern es wird ein
Warnton ausgegeben

(ein Signalton und kurze
Pause)

(zwei lange Signaltone gefolgt
von 2 kurzen Signaltonen)

Bei weiteren Fragen:

Empfanger bekommt kein Signal

Der Gas-Steuerkniippel
befindet sich nicht in der
Leerlaufposition

Der Regler ist im Programmier
-Modus aufgrund falscher (revers)
Einstellung des Gas-Kanals
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Uberpriifen Sie die
Steckverbindung zwischen
Regler und Empfanger.

Schieben Sie den Gaskniippel in
die niedrigste Position und starten
Sie die Routine erneut.

Korrigieren Sie die Richtung
des Gashebels mittels REVERS
an ihrer Fernsteuerung

o leistungsstarker High-Performance-MCU-Prozessor. Es kénnen abhangig vom

Einsatzzweck entsprechend ihrer festgelegten Anforderungen Einstellungen verandert werden.
e Stufenlos regelbare Drehzahlen von birstenlosen Motoren

e Unterstlitzung von fixen Drehzahlen

e Schaltungsdesign mit starker Anti-Interferenz

eder Startmodus kann eingestellt werden. Die Reaktionsgeschwindigkeit der Drossel ist sehr schnell und mit stabiler
linearer Drehzahlregelung ausgestattet. Kann sowohl in Flugzeugen als auch in Hubschraubern eingesetzt werden
e Grenzwerte von Niederspannungs-Schutz kénnen eingestellt werden.

edie interne SBEC halt die Betriebsspannung beim Motor-Start hoch und die Verlustleistung klein.

o Multi-Schutz-Funktionen: Schutzfiir abnorme Eingangsspannung /Niederspannungsabschaltung /

Schutz fir Uberhitzung / Abschaltung bei Signalverlust

eSchutz vor ungewolltem Motoranlauf:

Der Motor l1auft nicht an, wenn wahrend der Initialisierung der Gas-Steuerknippel nicht in der untersten Stellung
steht. Bei einem Blockieren der Antriebseinheit erfolgt die Abschaltung nach 2 Sekunden

eSchutz fur Uberhitzung: Die Ausgangsleistung wird auf die Halfte reduziert, wenn die Temperatur 100°C erreicht.
Die Ausgangsleistung wird automatisch wiederhergestellt, wenn die Temperatur unter 100°C absinkt.

eunterstutzt die Mdglichkeit der Programmierung durch die Fernsteuerung sowie einer optional erhéltlichen
Programmierkarte

eAnzeige der eingestellten Funktionendurch akustische Signale wahrend des Initialisierens

Il. Anschluss des Reglers
Um Kurzschlisse zu verhindern, ist auf die Isolierung durch Schrumpfschlauche zu achten.

lll. Die Funktionen

- Zurlicksetzen auf Werkseinstellungen

- Akku-Typen einstellen (Lipo oder NiMh/NiCd)

- Bremse einstellen (ja/nein)

- Schutz vor Niederspannung

- Motor-Winkel einstellen (Effizienz der ESC und Stabilitét in der Startphase des Motors erh6hen)
- Motoranlauf (bei Verwendung von Getrieben und in Helikoptern)

- Helikopter-Modus (bei Verwendung in einem Helikopter)

- Laufrichtung (links/rechts)

- Betriebsfrequenz einstellen

- Verhalten bei Niederspannung (Reduktion der Motordrehzahl bzw. Abschaltung)

IV. Die Arbeitsschritte des Programmierens in ESC fiir Brushless-Motoren

Schieben Sie den Gaskniippel in die Vollgas Position um in den Programmiermodus zu gelangen.

Hinweis:

Der Regler geht automatisch in den Programmier-Modus wenn beim Initialisieren der Gas-Steuerkniippel auf
Volligas steht.

Der Programmiermodus wird beendet, wenn der Gas-Steuerkniippel die unterste Stellung erreicht.

- Schlielen Sie den Akku am Regler an. Nach zwei Sekunden zeigt ein Signalton an, dass der Regler in den
Programmiermodus gewechselt hat. Das Men( des Einstellmodus ist ein Zyklus-Modell. Jede Funktion entspricht
einem entsprechenden musikalischen Ton. Jeder musikalische Ton erklingt durchlaufend vier Mal. Wahrend der
vier Perioden, wird durch Schieben des Gast-Steuerknippels in die unterste Position die Auswahl getroffen. Zur
Bestatigung ertdnt ein weiterer Signalton um anzuzeigen, dass di entsprechenden Parameter gespeichert wurden.

- Bremse: aktivieren/deaktivieren
Bremse an: der Propeller stoppt sofort (unverzichtbar bei Klapppropellern)
Bremse aus: der Propeller lauft nach, wenn der Gashebel in die unterste Stellung gebracht wird.

- Akku-Typen: LiPo oder NiCd/NiMh
NiCd/NiMh: Einstellung zur Verwendung von NiCd/NiMh Akkus.
Lipo: Einstellung zur Verwendung von LiPo und automatische Erkennung der Zellzahl.

- Schutz vor Tiefentladung: niedrig/mittel/hoch

Ni-xx Akkus: Der Abschalt-Wert betragt 50%/55%/65% der Anfangsspannung.

Li-xx-Akku: Die Zellzahl wird automatisch erkannt. Der Regler bietet drei optionale Einstellungen an:
Niedrig (2,8V) / Mitte (3,0 V) / Hoch (3,2 V)



- Werkseinstellung wiederherstellen

Bremse AUS - Lipo-Akku - Abschalt-Wert: Mitte (3.0V/65%) - Motor-Winkel: automatisch -
Motoranlauff: hart - Hubschrauber-Modus: AUS - Betriebsfrequenz: 8kHz - Niederspannung: Leistung
reduzieren - Timing: automatisch

- Motor-Winkel (Timing): automatisch/niedrig/hoch
Automatisch Der Regler erkennt den am besten geeigneten Winkel fir den Motoranlauf automatisch.
Low (7-22 Grad): Geeignet fiir die Einstellung der meisten Innenldufermotoren
Hoch (22-30 Grad): Geeignet fir die Einstellung der meisten Aussenlaufer-Motoren mit 6 oder mehr Polen.

In den meisten Fallen funktioniert die automatische Erkennung fur alle Motoren. Um jedoch die Effizienz zu
erhohen, empfehlen wir die Verwendung des niedrigen Eintrittswinkels zum Anlaufen von Motoren mit 2 Polen (in
der Regel Innenlaufer) und die Verwendung hohen Eintrittswinkel in Motoren mit 6 und mehr Polen (in der Regel
Aussenlaufer), sowie fir hochdrehende Motoren. Einige Motoren bendétigen spezielle Winkel. Wir empfehlen daher
die Einstellungen geman Beschreibung des Motors vorzunehmen. Bei Unsicherheiten wird die automatische
Erkennung empfohlen.

Hinweis: Testen sie den Motorlauf nach erfolgreicher Anderung des Eintrittswinkels unbedingt vor dem Flug auf dem
Boden.

-Einstellung des Anlaufverhaltens:
Sorgt flr schnelle beschleunigte Inbetriebnahme mit linearer Gasannahme.

Sanfter Anlauf:

Die zeitliche Verzogerung der Gasannahme zwischen Start-und Hochstgeschwindigkeit liegt bei 1,5 Sekunden. Der
Einstellmodus kann verhindern, dass die momentane hohe Belastung zu Schaden in Getrieben flhrt. Dieser
Einstellmodus wird bei Verwendung von Prazisions-Getriebemotoren sowie Hubschraubern empfohlen.

Normaler Anlauf:
Gasannahme zwischen Start-und Hochstgeschwindigkeit betragt 1 Sekunde. Dieser Einstellmodus wird bei
Verwendung von Getriebemotoren sowie Hubschraubern empfohlen.

Harter Anlauf:
Es gibt keine zeitliche Verzdgerung der Gasannahme
zwischen Start- und Hochstgeschwindigkeit. Dieser Einstellmodus wird fur Flugzeuge mit Direktantrieb empfohlen.

- Hubschrauber-Modus:
Helicopter 1: die zeitliche Verzdgerung der ersten Gasannahme zwischen 0 - 100% betragt 5 Sekunden.
Helicopter 2: die zeitliche Verzégerung der ersten Gasannahme zwischen 0 - 100% betragt 15 Sekunden.

Bemerkung:Nach dem Einstellen des Hubschrauber-Modus, wird die Bremse und Arten der
Niederspannungsabschaltung automatisch und unabhangig von den zuvor gemachten Einstellungen zurlickgesetzt
(Bremse AUS / Motorleistung reduziert).

-Laufrichtung (links/rechts)

In den meisten Fallen kann der Rechts-und Linkslauf des Motors durch den Austausch von zwei beliebigen
Motoranschlusskabeln umgesetzt werden. Die Drehrichtung kann aber auch durch die Veranderung der
Einstellung im Regler erfolgen (z.B. bei Unzuganglichkeit der Anschlusskabel)

-Betriebsfrequenz (8 kHz/16kHz):
8 kHz-Schaltfrequenz fiir Motoren mit 2 Polen (z.B. Innenlaufer)
16 kHz-Schaltfrequenz der fiir Motoren mit mehr als 2 Polen (z.B. Aussenlaufer).

-Verhalten bei niedriger Spannung:
Leistung reduzieren: Reduziert die Leistung des Motors wenn der eingestellte Wert erreicht ist (empfohlen)
Abschaltung: Schaltet den Motor ab, sobald der eingestellte Wert erreicht ist

V. Die Reihenfolge des Programmier-Modus

Schalten Sie den Sender ein und schieben Sie den Gashebel in die Vollgasstellung. Verbinden Sie den
Regler nun mit dem Akku und warten Sie 2 Sekundenum in den Programmier-Modus zu gelangen.

Zur Bestatigung des Programmlermodus und der einzelnen Funktionen, werden die folgenden Signalténe
abgegeben. Zum Ubernehmen einer gewiinschten Einstellung schieben Sie den Gashebel in die
Leerlaufstellung.

Die Einstellung der Programmierung: (die fonf folgenden Warmnténe sind wie folgt.)

A = - beap - kurzer Ton

B = - beep-beep-beep 3 Tdne

C = - ~beep - Signaltan mit allmahlicher Veranderung Klang 4+ Ten
Music 1 Gas A=A
Music 2 Bramsa B-B-B-B
Music 3 = MNICD/MNIMH C-C-C-C
Mugic | ot des Akl LiPo/LiFe D-0-D-D
Music 5 -} : MNiedrig E-E-E-E
Music & T;%;“ff:ﬂ‘;‘:ﬂg Mittel Af-AA-AA-AA
Music 7 Hoch BB-BB-BE-BB
Music 8 Werkseinstellungen wiederherstellen CC-CC-CC-C |'_‘
Music 9 Automatisch DD-DD-DD-DI
Music 10 Motor-Winkel Low F:--FF--Z-'F-FF
Music 11 Hoch AAA-AAR-AAL-AAN
Music 12 Sanft BBE-BEEB-BEB-BEBB

_Music 13 | Anlaufverhalten | _Normal | CC-CC
Music 14 Hart ‘ BDD-DOD
Music 15 Libachraubsn. Abschalten -FF EFF-‘_EE-'E_EF-.'
Music 16 Ml.-':udu-s Modus 1 AMAA-AAAA-AAAA-AAAR
Music 17 . __Modus 2 BEEB-BEEB-BEBE-BEBR

__r_“lLiSﬂ.'_'_l_S Laufrichtung andern = CCCC-CCCC-CCOC-COCC
Music 19 8 kHz [ 10

Magiaz | PETERATANE 16kHz

Music 21 Verhalten bei Lalstung reu:luznzren

Music 22 | Niedrigspannung Abschall tung

VI. Die integrierten Schutzfunktionen des Reglers

Arten des Schutzes Beschreibung

Anlaufschutz: Lauft der Motor nicht innerhalb von zwei Sekunden nach Betatigen des Gashebels an, unterbricht
der Regler die Stromversorgung und der Motor wird abgeschaltet. Mogliche Griinde:

- es gibt eine Trennung oder schlechten Kontakt bei der Verkabelung zwischen dem Regler und dem Motor.

- der Propeller wird blockiert

- das Untersetzungsgetriebe blockiert.

Uberhitzungsschutz
Wenn die Betriebstemperatur des Reglers héher als 100°C ist, wird vom Regler automatisch die Motorleistung auf

40% reduziert um einen Absturz zu vermeiden. Wenn die Betriebstemperatur wieder unter 100°C fallt, wird die
Motorleistung wieder erhéht.

Signalausfallschutz
Sollte das Empfangssignal fir 2 Sekunden aussetzen, wird die Motorleistung automatisch verringert. Nach

weiteren 2 Sekunden wird der Motor vom Regler automatisch abgeschaltet.

Schalten Sie den Sehliefen Sie den D erate Die zweite Tonfolge gibt
Sender ein und Akku am Reglar an Tanfolps gkt Suskurnft Ober die
schigben Sk dan — der Regled wird die erkannte Bremsa (1 Ton = Bremss
Gashabel auf wsina Tanfalge Zallzakhl das aus f 2 Téna = Bramse
Lasrlauf abpgeben und Akku an |3 Tone anj
anschliefend in den fir 3 Zellen, 4
e Betriebsrmodus Tone fir 4 Die Initialisierung ist
- wurmischalten Zellen etc. ) somit abgeschlossen.

Anmerkung:

Sollte der Motor im Flug plétzlich stoppen, schieben Sie den Gashebel sofort in die unterste Position und dann
wieder in die Vollgasstellung. Dadurch wird der Motor neu initialisiert und gestartet. Landen Sie in jedem Fall so
schnell wie moglich, wobei der Gashebel eher in einer unteren Position (wenig Drehzahl) gehalten werden sollte.



