
Bedienungs und Programmieranleitung 
für 

Flugregler powered by Everwing/Flyolor
Werter RC Pilot,
danke, daß Sie sich für den Kauf eines unserer Flug- und Fahrtenregler entschieden haben, die 
in Zusammenarbeit mit Flycolor entwickelt wurden. 
WARNHINWEIS!
Falsche  Anwendung sowie  der  Gebrauch und die Inbetriebnahme ohne RC Kentnisse können erhebliche  Verletzungen und/oder 
Sachbeschädigungen verursachen. Nehmen Sie den Regler auf keinen Fall in Betrieb, bevor Sie die Gebrauchsanleitung gelesen 
haben und nur gemäß der Anleitung den Regler in Betrieb nehmen!

Wir   können  bei  unsachgemäßer  Handhabung  oder  Inbetriebnahme  keine  Gewährleistung  oder  Haftung  in  jeglicher  Form 
übernehmen, weder bei persönlichen, noch bei jegwelchen Sachschäden auch bei Gefährdungen Dritter.

I. Hauptmerkmale der arkai Regler

● In den arkai Flycolor Reglern sind ausschließlich High Performance MCU Prozessoren verbaut!  Dies  
ermöglicht vielfältige Einstellungsmöglichkeiten gemäß den Benutzereinstellungen. Besonders 
leicht  wird  die  Programmierung  mit  der  arkai  Programmierkarte  einstellen...  Regler einstecken...  
wieder abziehen... fertig programiert!

● Unterstützt unlimitierte Rotationsgeschwindigkeit des Motors

● Einstellbare “Fixed Speed” Werte

● Solides Circuit Design mit “Superstrong anti-interference”

● Start mode einstellbar Die Gaseinstellung un die Reaktionszeit sind bei den arkai Reglern ULTRASCHNELL 
und reagieren linear und DIREKT zu den Knüppelbefehlen.

●  DREI mögliche, fein abgestufte, diverse Einstellwerte für Unterspannungsschutz (low-voltage protection).

●  Dank internem SBEC ist die “Operating power” Spitze bei minimalem Energieverlust.

● Multi protection function: Gesichert gegen Verpolung/ Sicherung bei Unterspannung/ Schutz 
   bei Überhitzung/ Schutz bei Signalverlust (Auto cut off Funktion)

●　GUTE Sicherheitseigenschaften: Wenn Sie den Gasknüpple NICHT immer ganz unten haben bei dem  
    ersten Anschalten der RC Komponenten... keine Sorge, bei dem ARKAI Flugregler düst Ihr Modell nicht 
gleich los... dank der speziellen “ON Track” Funktion... der Regler ist somit erst das erste Mal betriebsbereit, 
wenn der Gasknüppel auch tatsächlich ganz unten ist!

●　Überhitzungsschutz (Overheat protection): Bei Überhitzung (= mehr als 100°C) regelt der Regler wegen 
Überhitzungsgefahr sofort auf die Hälfte der ursprünglichen Gaskurve zurück, damit Ihre RC Kompoenenten 
geschützt sind! Wenn der Regler wieder Normaltemperatur erreicht, reagiert er auch wieder auf “Vollgas”!

●　Unterstützt die arkai Programmierkarte oder gem. Pieptönen  Ihrer Fernsteuerung zu programmieren



Regler und technische Eigenschaften

Name
Ampere 

（A）

 Ampere 
Max. 10s 

（A）

 (V/A)

Output 
BEC

BEC Min/Max 
Li Pos

NiMh 
ODER 
NiCd 
Zellen

Maße in mm
(Breite x  Länge 

x Höhe)

Gewicht 
in g

Fly - arkai - 10A 10A 12A 5V/1A UBEC 2-3Lipo 5-9NC 2 1 * 3 5 * 7 12

Fly- arkai -20A 20A 25A 5V/3A UBEC 2-4Lipo 5-12NC 2 5 * 5 4* 1 1 28

Fly - arkai -30A 30A 40A 5V/3A UBEC 2-4Lipo 5-12NC 2 5 * 5 4* 1 1 28

Fly - arkai -40A 40A 60A 5 V/3A SBEC 2-4Lipo 5-12NC 25*70*12 48

Fly - arkai -40A 40A 60A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 3 0 * 4 5 * 1 7 37

Fly - arkai -50A 50A 80A 5.5V/4A SBEC 2-4Lipo 5-12NC 35*71*17 68

Fly - arkai -50A 50A 80A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*71*17 68

Fly - arkai -60A 60A 80A 5.5V/4A SBEC 2-4Lipo 5-12NC 3 2 * 7 0* 1 7 70

Fly - arkai -60A 60A 80A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*71*17 70

Fly - arkai -70A 70A 100A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 32*70*17 74

Fly - arkai -80A 80A 100A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 32*67*23 90

Fly - arkai -90A 90A 120A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*66*22 95

Fly - arkai 
-100A 100A 140A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 95

Fly - arkai 
-100A OPTO 100A 140A none none 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 87

Fly - arkai 
-110A 110A 150A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 95

Fly - arkai 
-110A OPTO 110A 150A none none 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 87

Fly - arkai 
-120A 120A 150A 5.5V/4A SBEC 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 98

Fly - arkai 
-120A OPTO 120A 150A none none 2-6Lipo 5-18NC 35*71*22 90

Achtung:

1） Der Regler mit SBEC unterstützt die Servos auch bei erhgeblichen Spannungsunetrschieden.Wenn 
die Ausgangsstromsärke 5.5 V ist beträgt die Spannung für die Servos 4A und kann für bis zu 
2 Sekunden auf 8A ansteigen!

2） Die Regler mit UBEC unterstützen Linearstrom. Bei einer Ausgangsstromstärke von 5.5V beträgt die 
Spannung immer 1A!



3） Bei OPTOreglern gibt es KEIN BEC im Regler. Hier müssen Sie immer eine Empfängerbox für den 
Betrieb des Empfängers bereit stellen. Ausnahmen sidn natürlich Multi- oder Quadcopter, bei denen Sie 
EINE Leitung für das BEC benutzen oder ein zusätzliches UBEC einbauen können!

II. Verbindung zwischen Motor-/Regler- und Empfänger-komponenten
Um Verpolung  oder  Falschanschlüssen  vorzubeugen,  versehen  Sie  die  Schrumpfschläuche  am Besten  mit 
verschiedenen Farben, um Sie auch bei einem evtl. Ausbau direkt wiederzuerkennen.

Aufbauplan:

Achtung: ACHTEN SIE bei dem Anschluß des Reglers an den Empfänger IMMER auf die richtige Polung
            der Stecker; dies kann je nach Empfänger unterschiedlich sein (Minus ganz oben … ODER
            ganz unten...) ...ansonsten könnte Ihr Empfänger zerstört werden!

III. Programmierbare Funktionen der Brushlessregler
1. Reset auf  Auslieferungszustand

2. Einstellen des Batterietyps (Lipo oder NiMh/NiCd)

3. Bremse An oder Aus 

4. Einstellbarer “Low Voltage” Schutz (=Unterspannung)

5. Motor Start Set   (verbessert die Effektivität des Motoranlaufs) 

6. Beschleunigter Startup (wie z.B. Bei Getriebemotoren bevorzugt genutzt opder bei Helis)

7. Spezieller Helimode (für Anwendungen der Rotationsgeschwindigkeit bei Helis)

8. Mototrlauf (rechts/links) – besonders bei Drohnen wichtig!

9.Einstellung der Taktfrequenz



IV. Einstellungsprogrammierung Ihres arkai Reglers

Ihr Regler ist bereits VORprogrammiert und SOFORT einsetzbar!!!
Folgende Einstellungen hat Ihr Regler im Auslieferungszustand:
 Bremse: Aus 

Batteiretyp: LiPo mit automat. Zellenerkennung!

Cutoff Modus bei: Mittel (3.0V/65%)

Motorerkennung: Automatisch

Motoranlauf: Soft

Modeset für Helikopter: Aus

Frequenztaktung: 8kHz

Unterspannugsschutz: Reduzierung der Motorleistung

Wie  bereits  erwähnt  programmieren  Sie  Ihren  Regler  AM  EINFACHSTEN  mit  der  arkai 
Programmierkarte...   gewünschte  Parmeter  an  der Karte  ablesen  und  mit  den  “einzelnen  Zungen” 
einstecken... Regler anstecken und unter Strom stellen... Sie hören ein “Piep” zur Bestätigung … Regler 
von der Stromnquelle und der Programmierkarte wieder lösen... 
F E R T I G !!!

Sollten Sie diese Karte nicht einsetzen, können sie natürlich auch mit Ihren Fernsteuerknüppeln 
     den Regler einstellen. Gehen Sie dazu vor wie folgt:

1. Gasknüppel Ihrer Fernsteuerung auf Vollgas – nun die Fernsteuerung 
und dann den Regler einschalten.. Sie hören nach ca. 2 Sekunden ein “Beep”.!

                  Nun befinden Sie sich im Programmiermodus.

Unsere Regler sind sogennante Cycleregler. Das bedeutet, das Sie von un an GENAU zuhören müssen,
denn jeder Schritt ist ein einzelner Zustand, in dem der Regler die einzelnen Funktionen entsprechend  
ausführt (siehe auch Tabelle unten als Hilfe!). Jeder Ton wird VIER Mal abgespielt! Während die Töne  
abspielen, ziehen Sie den Gasknüppel nach unten, dann hören Sie ein “Piep”, das diese Einstellung vom 
Regler erkannt und registriert wurde!

Diese Vorgehensweise können Sie für ALLE vorzunehmenden Einstellungen entsprechend wiederholen!

Bitte sehen Sie zur Hilfe auch die u.a. Tabelle ein wie folgt:

Die einzelnen Töne entnehmen Sie bitte dem Diagramm. Der Regler ist gem. der hier aufgezeigten Schritte 
programmierbar. 

Bitte bei ALLEN Schritten erst dann den Hebel zwischen den vier Tönen runterzeihen, wenn Sie diese 
Einstellung enstprechend vornehmen möchten! 
Diese Aktion müssen Sie nach JEDER “Tongruppe” vornehmen, wenn Sie dei jeweilige Einstellung sichern 
möchten.



Programmsettiung für Ihren Regler

Folgende fpünf Töne hören Sie währendder Programmierung
A= - beep-          Kurzer Ton
B= beep-beep-beep   3 kurze Töner hintereinander

C= ～ beep        leicht graduell wechselnder Ton
D= beep            Tiefer Ton↘
E= beeeeep--           llanger Ton

Ton1 Gas A-A-A-A
Ton2 Bremse B-B-B-B

Ton3
Batterietyp

NiMh C-C-C-C

Ton4 LiPo D-D-D-D
Ton5 Unterspannungsein

stellung (=Low 
Volltage)

Niedrig E-E-E-E
Ton6 Mittel AA-AA-AA-AA
Ton7 Hoch BB-BB-BB-BB
Ton8 Zurück zu Auslieferungszustand CC-CC-CC-CC
Ton9

Motortyp
Automatisch DD-DD-DD-DD

Ton10 Niedrig 7-22° EE-EE-EE-EE
Ton11 Hoch 22-30° AAA-AAA-AAA-AAA
Ton12

Motoranlauf

Ultra sanft BBB-BBB-BBB-BBB
Ton13 Sanft CCC-CCC-CCC-CCC

Ton14 Direktstart 
(Hart) DDD-DDD-DDD-DDD

Ton15

 Helikoptermodus

Aus EEE-EEE-EEE-EEE

Ton16 Helikopter mode 
1 = 5 Sekunden AAAA-AAAA-AAAA-AAAA

Ton17 Helikopter mode 
2 = 15 Seunden BBBB-BBBB-BBBB-BBBB

Ton18 Motorrotation Rechts / links CCCC-CCCC-CCCC-CCCC
Ton19 PWM 

Motorfrequenz
8K DDDD-DDDD-DDDD-DDDD

Ton20 16K EEEE-EEEE-EEEE-EEEE
Ton21 Unterspannungs-

schutz
Gas drosseln AD-AD-AD-AD

Ton22 Gas aus AE-AE-AE-AE

Wir wünschen Ihnen viel Erfolg und immer eine Handbreit Thermik unter der Fläche …

bei weiteren Fragen... einfach arkai fragen unter 02054 860 38 02

Copyright & Vervielfältigung auch Auszugsweise
ausschließlich mit Genehmigung der Renus Gesellschaft für INNOVATION mbH!


